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1. Wprowadzenie

Zadaniem gtéwnym Colibri jest zapisywanie parametréw lotu. Aby mozna bylo
wykorzystywaé urzadzenie bardziej wszechstronnie, zostato w nim zintegrowanych wiecej
funkcji. Rejestrator parametréw lotu spetnia wszystkie wymogi IGC (International Gliding
Commision), posiadajgc przy tym nieograniczone dopuszczenie IGC. Wiecej informacji na
ten temat na stronie: http://www.fai.org/gliding/gnss

Skréty ,deklaracja zadania” oraz ,wybér pilota i szybowca” (rozdziat 2) zostaty przygotowane
dla pilotéw w celu przyspieszenia startu. Niezbedny jest jednak wyjasnienie, aby instrukcje z
rozdziatu 2 byly jasne.

Wazne!
Zapisana w rejestratorze baza danych lotnisk jest pomys$lana jako Srodek pomocniczy, nie nalezy
traktowa¢ go jako gléwnego zZrédla nawigacji. LX Navigation nie bierze odpowiedzialnoS$ci za
prawidlowo$¢ bazy danych.

1.1.Podstawy

Urzadzenie nie wymaga zadnych ustawien, aby méc rejestrowaé. Jesli jest podtgczone
napiecie i antena, zapis danych rozpoczyna sie przy spetnieniu nastepujgcych parametrow:

» stwierdzono ruch wzgledem ziemi (predkos¢ wzgl. ziemi = 20km/h)

» stwierdzono wznoszenie (zmiane wysokosci)

Wiele z zapisywanych parametréw moze by¢ wybranych lub zmienionych w Setup menu, co
zostato opisane w nastepnych rozdziatach. W przypadku odtgczenia anteny, rejestrowane
bedg czesciowo parametry lotu, mianowicie te ktére zostang zarejestrowane przez sonde
cisSnieniowg (barogram).

Do komunikacji z komputerem lub PDA musi byé na tych komputerach zainstalowane
odpowiednie oprogramowanie. Programy te zostaty umieszczone na dotgczonej w zestawie
ptycie CD. Polecamy programy oryginalne:

* LXe dla komputeréw

¢ ConnectLX dla PDA

Wazine!
Colibri od wersji 4.0 wyposazony jest w port USB (typ mini B), bezposrednio przy gniezdzie gléownym
RJ do komunikacji z komputerem. Jesli Colibri zostanie podlaczony do komputera poprzez port USB,
zasilany jest wowczas napigciem z komputera.

Ostrzezenie!
Podczas podlaczenia poprzez USB, zostaje odlaczony GPS w celu oszczednoSci energii. W zwigzku z
tym nie jest mozliwe, aby zasila¢ Colibri poprzez USB w czasie lotu. Podczas podlaczenia poprzez USB
nalezv koniecznie odlaczv¢ kabel z gniazda RJ.

Po zgraniu lotéw z Colibri zachowane zostang dwa typy plikéw, .LXN plik binarny typowy dla
LXi .IGC plik tekstowy. Przyktad zawartos$ci pliku .IGC ponizej:

ALXNO8508FLIGHT:1 A rekord: zawiera 3 znaki S/N
HFDTE120404 H rekord: rozszerzona informacja o locie
HFFXA100

HFPLTPILOT:ALES.KLINAR
HFGTYGLIDERTYPE:MOSQUITO
HFGIGLIDERID:S5-3099
HFDTM100DATUM:WGS-1984
HFGPSGPS:JRC/CCA-450
HFFTYFRTYPE:LXNAVIGATION,COLIBRI
HFRFWFIRMWAREVERSION:3.0
HFRHWHARDWAREVERSION:2.0
HFCIDCOMPETITIONID:LXN
HFCCLCOMPETITIONCLASS:STANDARD
1013638ENL
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C12040417173912040400010002 C rekord: opisuje deklaracje zadania
C5100000N00818416ESCHAMEDE miejsce startu (wzlotu)
C5108588N00756023ETSKSTART punkt odlotu (start zadania)
C5208588N00756023TP001 punkt zwrotny (TP) 1
C5208588N00856023TP007 punkt zwrotny (TP) x
C5100000N00818416ESCHAMEDE meta (koniec zadania)
C5100000N00818416ESCHAMEDE miejsce ladowania
LFILORIGIN0924405108950N00756026E

B0924405108590N00756026EA0021500375999 B rekord: czas, wysokos¢ i
B0924525108589N00756026EA0021500369999 dane opcjonalne, jak np. ENL,
B0925045408590N00756026EA0021400371999 jesli aktywowana

B0925165108590N00756026EA0021500371999
B0927045108590N00756024EA0021400371999
G1FFFFA7E810EA2A83B88847A3825C8331FEC65DF5 G rekord (integracyjny)

Rekord B zawiera nastepujgce dane:

e Czas UTC (hh,mm,ss)

* Koordynaty, (dd,mm.mmm) opisane N (S)i E (W)

« Status GPS, ,A” jesli prawidtowy fix i ,V” jesli nieprawidtowy

*  Wysokos$¢ GPS (00215) w metrach

»  Wysokos¢ cisnieniowa (00371) w metrach

* Jako przykitad jest pokazany poziom hatasu silnika (ENL), 3 ostatnie cyfry, jest to
jedna z opciji, dla motoszybowcoéw jednak obowigzkowa.

G rekord: rekord ten umieszczony jest zawsze na koncu pliku IGC i zawiera zabezpieczenie
zapisu lotu. Loty bez G rekordu nie mogg by¢ ocenione jako loty IGC (np. loty rekordowe,
warunkowe, OLC, zawody rangi mistrzostw).

Pliki .LXN sg w formacie binarnym i nie moga by¢ w zwigzku z tym odczytane w edytorze
tekstu. Chodzi tu o pliki oryginalne, odczytane z rejestratora. Programy Lxe lub Connect LX
przetwarzaja te pliki automatycznie na pliki .IGC.

IGC wymaga oprogramowania, do szybkiego zgrania z urzadzenia i weryfikacji lotu, w
szczegolnosci na zawodach. Narzedzia te sg dostepne pod http://www.fai.org/gliding/gnss
. Wykorzystanie tych programow jest w kazdym razie mato komfortowe, zalecamy zatem
wykorzystanie programu Lxe lub ConnectLX. Chodzi o nastepujace oprogramowanie:

e IGC-LXN.DLL narzedzie Windows IGC-Shell

 DATA_LXN>EXE narzedzie DOS do zgrywania lotoéw

* CONV_LXN>EXE narzedzie DOS do konwers;ji plikow na format IGC

 VALI_LXN.EXE narzedzie DOS do weryfikacji integracji plikow

Jednakze, LX Navigation zaleca uzycie tylko LXe, SeeYou lub ConnectLX do odczytywania
zapisow lotéw z Colibri.

1.2. Konfiguracja Hardware

Colibri jest rejestratorem IGC skfadajgcym sie z nastepujacych podzespotdw:

* Odbiornik GPS z antena.

* Mikrokontroler z pamiecig, wys$wietlaczem i baterig podtrzymujacg (3.0 V) do
podtrzymania danych. Zywotnos$¢ baterii wynosi $rednio okoto 5 lat i po tym czasie
zaleca sie jej wymiana. Uwaga: wymiana ta moze by¢ przeprowadzona tylko przez
producenta lub autoryzowanego przedstawiciela.

* Czujnik ci$nieniowy do pomiaru wysokosci na bazie atmosfery standard wedtug
ICAO w odniesieniu do cisnienia 1013,25 hPa.

e Zabezpieczenie mechaniczne i elektroniczne. Je$li utracone zostanie
zabezpieczenie elektroniczne, pojawi sie wowczas przy uruchomieniu urzgdzenia
komunikat SEAL NOT VALID. Urzadzenie jest nadal zdatne do uzytku, rejestruje
dane, jednak bez integracji lot nie moze zosta¢ zweryfikowany. Réwniez jesli
urzgdzenie zostanie otwarte, utracona zostanie integracja-zabezpieczenie.
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Zabezpieczenie moze zosta¢ woéwczas przywrécone tylko u producenta lub w
autoryzowanym zaktadzie.

* Czujnik poziomu hatasu jest to sensor do wykrywania pracy silnika w
motoszybowcach. Dane ENL muszg by¢ aktywowane (I rekord).

* Gniazdo zasilania i podtaczenia komputera typ RJ.

* Dodatkowe gniazdo USB do komunikacji z komputerem i zasilaniem dla tego
podtaczenia.

* Gniazdo kart SD do wymiany danych z PC.

* Uchwyt do pewnego zamocowania Colibri.

1.3 Colibri — wymiary i waga

Colibri jest najmniejszym dopuszczonym rejestratorem lotu. Instalacja jest bardzo prosta,
rowniez na tablicy przyrzadow, jesli ma by¢ on uzywany do nawigacji.

Wymiary: ..o 52x100x32 mm
Waga: .....covviiiii 220¢

Uchwyt do wygodnego montazu jest czescig dostawy.
1.4Napiecie zasilania

Podtaczenie napiecia realizowane jest poprzez 6pinowe gniazdo telefoniczne (typu RJ).
Urzadzenie pracuje w zakresie 8 do 24 V DC (prgdu statego). Zuzycie pradu wynosi ok.
100mA przy 12V.Jesli Colibri jest podiagczone do komputera poprzez USB, wowczas
podzespoty mikroprocesora sg zasilane bezposrednio z PC, a GPS zostaje odtaczony.

1.5Klawiatura i wyswietlacz Colibri

Do obstugi urzadzenia wykorzystywana jest klawiatura 9 przyciskowa i wyswietlacz 2x8 typu
Matrix. WySwietlacz ma kompensacje temperaturowg, pomimo to powinno sie go chroni¢
przed bezposrednim nastonecznieniem. Przy rozgrzaniu do temp. ponad 70°C wyswietlacz
stanie sie czarny. Proces ten jest odwracalny i nie powinno nastapi¢ zadne uszkodzenie.

1.5.1 Funkcje klawiatury

* Przyciski strzatki lewo/prawo (<«»): najwyzszy priorytet. Za ich pomoca mozna
zmieni¢ tryb pracy. Podczas edycji mozna nimi przemieszcza¢ kursor w lewo i w
prawo.

* Przyciski strzatki géra/dot (A V¥): praca wewnatrz danego modutu pracy oraz jako
funkcja przewijania dla menu wyboru. Poza tym wybor punktdéw zwrotnych (podczas
nawigaciji).

* Enter: zawsze do potwierdzenia lub do wyboru opciji, funkcji, edyciji.

* ESC: przycisk wielofunkcyjny:

o Do wywotywania poszczegdlnych stron nawigacyjnych w module
nawigacyjnym punktéw zwrotnych TP, zadan TSK lub lotniskach APT.

o Do potwierdzenia catego bloku edycji przy zachowaniu wszystkich
dokonanych wpisow.

o Zakonczenie menu edyciji.

* EVENT/PC przycisk wielofunkcyjny: podczas lotu aktywowany jest zageszczony
zapis Eventmarker, na ziemi aktywowane potgczenie z komputerem

* DECL. Wytgcznie do wywotania zadania-deklaracji.

* PILOT/GLIDER jednokrotne nacisniecie doprowadza do menu pilotéw, mozna tutaj
wybra¢ lub dodaé pilota. Dwukrotne przycisniecie otwiera menu szybowcéw, moze
zostac tutaj wybrany zapisany lub dodany nowy szybowiec. Funkcje te utatwiajg w
szczegolnosci prace w klubach. Zachowa¢ mozna do 100 pilotéw i 30 szybowcow.
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2. Minimalne przygotowania do lotu IGC

Dziat 2 przewidziany jest jako szybka podpowiedz dla pilotow przed startem. Aby zrozumie¢
w petni lekture niniejszego dziatu niezbedne jest przeczytanie kolejnych rozdziatow.

Wg wymogéw IGC, dla lotéw warunkowych, rekordow ponizsze wpisy sg obowigzkowe:

*  Wybor wzgl. wpis pilota i szybowca
» Deklaracja zadania

Wazne!

Polecamy wilaczenie rejestratora na minimum 5 minut przed startem. Zapewniony zostanie w ten sposob
prawidtowy odbior GPS przy starcie oraz naniesienie linii bazowej na barogramce. Po wyladowaniu nalezy
odczeka¢, az pojawi si¢ meldunek SECURITY CHECK (zakonczenie zapisu lotu). Jednoznacznym
sygnatem, ze lot zostal zakonczony i zintegrowany — zabezpieczony, jest status STOP rejestratora. Jesli
rejestrator zostanie wylaczony przed meldunkiem Security Checz zostanie utracona linia bazowa
barogramki. Integracja — zabezpieczenie nie zostanie utracone, SECURITY CHECK bedzie ukonczone
przy nastgpnym podlaczeniu do napigcia.

2.1Deklaracja zadania

Poprzez przycisniecie przycisku DECL, otwarta zostanie zakladka do wpisania zadania
planowanego na dany lot. Wpisanie reczne jest mozliwe tylko, jesli zapisane w Colibri sg
niezbedne punkty zwrotne (TP) lub/i zadania (TSK). TP i TSK dostepne sg poprzez modut
TP. Bez wczesniej zachowanych punktow zwrotnych/zadan mozliwa jest deklaracja tylko
przez komputer. Polecamy tutaj kompatybilne oprogramowanie takie jak LXe, ConnectLX,
SeeYou.

2.1.1 Procedura deklaracji

Niezbedne wiadomosci znajdujg sie w nastepnych rozdziatach, ponizsza procedura nie
zawiera wszystkich informacii.

* Prosze nacisng¢ DECL. i wybra¢ COPY, DELETE Ilub EDIT za pomocg A V. Jedli
wybrany zostanie COPY, wéwczas mozna wybrac¢ jedno ze 100 zachowanych zadah.
Za pomocg EDIT mozna edytowac aktualnie zadeklarowane zadanie. DELETE
kasuje zadeklarowane zadanie i oferuje puste zadanie do ponownego
zaprogramowania.
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Zadeklarowane zadanie wedtug regut IGC musi posiada¢ nastepujacy strukture:

» Start z lotniska (T)

o Start lotny (S)
e Punkty zwrotne 0-9 (P)
* Meta (F)
* Ladowanie (L)

Funkcje SELECT, INSERT i DELETE w odniesieniu do punktow zwrotnych umozliwiajg
obrobke wiasnie zadeklarowanego zadania.

* SELECT zastepuje wybrany punkt innym punktem

* INSERT wstawia nowy punkt zwrotny za wybranym punktem, np. insert na punkcie 3
wstawi nowy punkt 4, a wszystkie nastepne punkty zostang przesuniete do tytu,
wytgczajac Mete i Ladowanie, ktére naturalnie pozostaja.

* DELETE kasuje wybrany punkt zwrotny.

Wybrany punkt startu (take off) zostanie automatycznie ustawiony jako punkt Igdowania.
Jesli nie jest to prawidtowe wybierz punkt lgdowania osobno.

Wazne!
Zadanie, ktore zostanie tutaj zadeklarowane, jest natychmiast gotowe do nawigacji w menu TSK.
Zadeklarowane zadanie pozostaje aktywne, do momentu az zostanie zadeklarowane inne zadanie.

Po podaniu wszystkich punktéw zwrotnych prosze zakohczyé deklaracje poprzez ESC. Jako
potwierdzenie pojawi sie meldunek i sygnat dzwigkowy.

TASK
DEKLARED

Jesli zapomnicie Panstwo wyj$¢é z menu deklaracji, wowczas Colibri po 30s przypomni o tym
sygnatem audio.

DEKLARE
TASK?Y

Y kohczy procedure deklaracji, N prowadzi z powrotem do procesu edycji.

Wazne!
Deklaracja zadania moze zosta¢ rdwniez wykonana za pomoca komputera lub PDA, w tym celu nalezy
wykorzysta¢ transfer ,,Flight Info”.

2.2 Wpisywanie danych pilotéow i szybowcéw

2.2.1 Dane pilotow

Jednorazowe krétkie przycisniecie klawisza PILOT/GLIDER spowoduje pokazanie ostatniego
aktywnego pilota. Za pomoca A ¥ wybierz innego pilota i potwierdz Enter. Jesli nie ma
zadnego lub wtasciwego pilota, prosze wybrac¢ funkcje PILOT ADD i nacisng¢ Enter:

PILOT
ADD
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Potwierdzenie za pomocg ENTER. W tym menu mozna edytowaC nowego pilota.
Po zakonczeniu prosze opusci¢ menu za pomocg ESC i potwierdzi¢ pytanie za pomocg Y.

SAVE?Y
JOHN

Waine!
Proszg rozdzieli¢ nazwisko i imi¢ poprzez spacje lub . Po przeniesieniu pelnej informacji Flight Info
do Colibri zachowane zostanie automatycznie nazwisko pilota. Nie ma tu mozliwosci edycji.
Edytowanie lub usuwanie pilotow musi by¢ przeprowadzone z poziomu Setup. Zachowanych moze by¢
maksymalnie 100 pilotow.

2.2.2 Dane szybowcow

Podwdéjne przycisniecie klawisza PILOT/GLIDER spowoduje pokazanie aktywnego
szybowca. Jesli jest on prawidiowy, to prosze opusci¢ menu za pomocag ESC, w przeciwnym
razie prosze wybra¢ odpowiedni szybowiec za pomoca A Y i potwierdzi¢ Enter.
Jesli szybowca nie ma na liscie, wykorzystaj funkcje GLIDER ADD, aby dodaé nowy:

GLIDER
ADD

Prosze podaé typ szybowca, znaki rejestracyjne, znaki konkursowe i klase. Prosze za
kazdym razem potwierdzi¢ za pomocg ESC i zakonczy¢ procedure réwniez ESC.

Nalezy potwierdzi¢ Y, jedli dane sg prawidtowe. Nie ma tu mozliwo$ci edycji. Edytowanie lub
usuwanie szybowcdw musi byé przeprowadzone z poziomu Setup.

SAVE?Y

Wazne!
Aby sprawdzi¢ dane szybowca, nalezy wykona¢ to za pomoca klawiszy 4 » . Znaki rejestracyjne i
klasa musza by¢ wpisane.

2.3Briefing przed startem

*  Sprawdzi¢ deklaracje¢ zadania i zmodyfikowa¢é w razie potrzeby

*  Wybra¢ pilota i szybowiec (wzglednie uzupelnic)

*  Sprawdzi¢ ustawienia rejestratora, dopasowaé do potrzeb (np. ENL)
*  Wlaczy¢ rejestrator minimum 5 minut przed startem

3. Tryby pracy

W tym rozdziale chcemy przyblizy¢ funkcje Colibri. Znajomos¢ tego rozdziatu jest niezbedna
do obstugi rejestratora.

3.1. Po wiaczeniu
Rejestrator nie posiada wiasnego wtgcznika/wytgcznika. W momencie podtaczenia napiecia
startuje procedura uruchomienia, podczas ktérej wyswietlane sg nastepujace dane:

* Numer seryjny

* Nazwisko aktywnego pilota

*  Wersja bazy lotnisk

* Pojemnosé pamieci w godzinach
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Wazne
Pojemnos$¢ pamigei nie odnosi si¢ do pamigci wolnej, lecz zawsze do catej pamigci, ktora zalezy od
ustawien. Cyfra ta nie zmieni si¢ roéwniez, gdy zapisane zostana jakie$ loty. Poniewaz dla uzyskania
peinej pamigcei kasowane sa zawsze najstarsze zapisy.

3.2. Struktura menu

Do dyspozycji jest szes¢ trybow pracy, wybieranych poprzez strzatki €4».

GPS 4P TP 4P TSK €P APT €P» VIEW € P SETUP

3.2.1.Tryb GPS

Wazne!
W tvm menu nie sa mozliwe 7adne zmianv.

Strzatkami A ¥ mozliwy jest wybdr ponizszych punktow.

e Status GPS

* Diugosc i szerokos¢ geograficzng LAT i LON

* Wysokos¢ cisnieniowg Pressure altitude

* Czas Time (local), godzina i data

* Bateria Battery stan napiecia baterii i DOP (dilution of precision - spadek precyzji)

* Flight recorder status: STOP, RUN, NEAR (w poblizu TP) oraz INSIDE (jesli
znajduje sie w zdefiniowanym sektorze), pojemnos¢ pamieci w godzinach

3.2.2.Tryb TP (punkty zwrotne i zadania)

W urzadzeniu moze by¢ zapamietanych do 600 punktow zwrotnych i 100 zadan. Aby
zachowac takie dane, nalezy postgpi¢ w nastepujacy sposéb:

* Reczne wprowadzenie wg nazw i wspotrzednych

* Transfer z pliku da4 (format pliku LX) z komputera (LXe, SeeYou, Strepla), PDA
(ConnectLX, Downloader), LX5000, LX7000, LX7007.

Wazne!
Format pliku *.da4 jest standardowym formatem urzadzen LX. W jednym pliku moze by¢
zachowanych 600 punktéw zwrotnych i 100 zadan. W nastgpnym rozdziale wigcej informacji.

3.2.2.1.Wybér i nawigacja do punktu zwrotnego TP

Po wybraniu trybu TP za pomocg 4 », jest natychmiast dostepny do nawigacji ostatnio
wybrany punkt zwrotny. Poczatkowo pokazana zostanie nazwa z 8 znakami.

TP:
NAMEXXXX
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Po okoto jednej sekundzie wyswietlacz przetaczy sie do pierwszej strony nawigacyjnej, na
ktorej pokazane zostang pierwsze 4 znaki z nazwy i kilka danych nawigacyjnych (te...track,
b-...bearing, k/m....odlegtosc).

123-t CUND
126°b 235km

Po nacisnieciu ESC przechodzi sie do nastepnej strony nawigacyjnej gdzie w miejsce nazwy
pokazana jest predkos¢ wzgl. ziemi.

123t 134kh
126°b 235km

(kh.... Ground Speed)

Ponowne nacisniecie ESC pokaze strone informacyjng wiatru.

Wind
2340 24kh

Obliczenie wiatru bazuje na zmianach predkosci wzgledem ziemi w czasie krgzenia. Do
otrzymania pierwszych waznych informacji niezbedne sg dwa petne okrgzenia, po czym
kazde nastepne okrgzenie uaktualnia wynik z ostatnich dwéch okrazen. Obliczenie nastepuje
w petni automatycznie, nie ma mozliwosci i koniecznosci wprowadzania tutaj zadnych
danych. W kazdym razie istotne jest utrzymywanie statej predkosci IAS, w celu otrzymania
rzeczywistych danych.

Wazne!
Wybor poszczegdlnych punktow zwrotnych nastepuje poprzez A V. Przy dluzszym przycisnigciu
przyspiesza si¢ zmiang. Punkty zwrotne posortowane sa alfabetycznie.

3.2.2.2.Edycja punktéw zwrotnych TP i wpisywanie nowych

Za pomocg ENTER w trybie TP otwiera sie ponizsze menu. Za pomocg przyciskow A V¥
mozna wejs¢ do kolejnych opciji.

TP A
MENU V¥

v

NEW
POINT

v

EDIT
TPOINT

\

DELETE
TPOINT

v

EDIT
TASK
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Wazne!
Zachowane w Colibri zadania moga by¢ obrabiane tylko w menu TP (edytowane, tworzone, kasowane),
menu TSK stuzy wytacznie do nawigacji.

3.2.2.2.1.Wpisywanie nowego punktu zwrotnego TP

NEW
POINT

Enter

Copy APT
Data? N

Po potwierdzeniu Y, przejdzie sie do menu wyboru lotniska, mozna tutaj wybra¢ lotnisko
i przenies¢ je do bazy punktéw TP. Jesli zadanie skwitowane zostanie prze N, przejdziemy
do trybu recznego wpisywania punktow zwrotnych. Szczegdty odnosnie wyboru lotnisk
znajdziecie Panstwo w podpunkcie 3.2.4.

* Reczne wprowadzenie nowego punktu zwrotnego TP

NAME
XXXXXXXX

Nastepnie punkt zwrotny musi zosta¢ opisany maksymalnie 8 znakami. Za pomocg AV
przewija sie alfabet i kazdorazowo zatwierdza ENTER. Po zakonczeniu nalezy wyjs¢ z tego
menu za pomocg ESC. Pojawi sie wtedy od razu okno do wpisywania wspotrzednych.

LAT NOO
00.00

Za pomocg A VY i ENTER nalezy podaé¢ koordynaty szerokosci, po zakohczeniu wyjsé ESC.

LONE 00
00.00

Za pomocg A Y i ENTER nalezy poda¢ koordynaty dlugosci, po zakonczeniu wyjsé ESC.

ALT
0001m

Na koniec nalezy poda¢ wysokos$¢ punktu zwrotnego (elewacie).

Data
OK.? N

Zatwierdzenie przez Y (potwierdzi¢ ENTER) punkt zwrotny zostanie zapamietany, wybranie
N spowoduje przejscie do poczatku procedury i mozliwo$é dokonania niezbednych korekt.

3.2.2.2.2.Edycja punktu zwrotnego TP

W tym menu (EDIT TPOINT) mozna zmieni¢ dane istniejagcego punktu zwrotnego. Nazwa,
koordynaty i elewacja mogg zosta¢ zmodyfikowane i zachowane, metodyka jest doktadnie
taka sama jak w poprzednim menu.

MIRO Systemy Szybowcowe - 1 1 -



Colibri 4.2 styczen 2007
MIRO Systemy Szybowcowe www.szybowce.com.pl

Wskazéwka!
Jesli podczas procesu wpisywania ma pozostaé caty wiersz niezmieniony, mozna go zatwierdzi¢ ESC
(zamiast 8XENTER).

3.2.2.2.3.Kasowanie punktu zwrotnego TP

Nalezy potwierdzi¢ to menu Y (DELETE TP?), wéwczas aktualnie wybrany punkt zwrotny
zostanie definitywnie skasowany, bez kolejnego zapytania.

3.2.2.2.4 Edycja zadania (modyfikacja i tworzenie zadania)

Jak juz wspomniano, w Colibri mozna zachowa¢ do 100 zadan po 10 punktéw w kazdym.
Zadania zachowane sg razem z punktami zwrotnymi w formacie da4 (plik danych LX).

Wazne!
W formacie da4 nie ma punktu startu i ladowania, tylko punkt odlotu, punkty zwrotne i meta. Przez co
zadanie sktada si¢ z punktu odlotu, punktow zwrotnych i mety. Aby wypetni¢ wymodg IGC i dotaczy¢
do obliczen punkt startu i ladowania, zostana one w momencie deklaracji dodane jako identyczne z
punktem odlotu i mety. Jesli nie jest to prawidlowe, wowczas nalezy te dane zmieni¢ recznie.

W tym menu mozna rowniez wprowadzi¢ nowe zadanie. Jednak bardziej praktycznym
rozwigzaniem jest przelanie zadania z komputera, PDA lub innego urzadzenia LX. Jesli
zostanie do Colibri przelany plik da4, zostanie on wéwczas nadpisany na wcze$niejszym
pliku.

Wazne!
Zachowane zadania w Colibri, moga by¢ obrabiane tylko w tym menu (edytowane, tworzone,
kasowane). Menu TSK stuzy wytacznie do nawigacji.

Jesli potwierdzi sie EDIT TASK za pomocg ENTER zacznie sie proces wprowadzania,
prosze wybra¢ zadanie, ktére ma by¢ zmienione za pomocg A V.

TSK 21
4pt 198km

W przyktadzie powyzej podane jest zadanie 21 (liczone sg od 00 do 99), sktada sie ono z 4
punktow i ma dtugo$¢é 198km. Za pomocg ENTER aktywujecie Panstwo zmiany pierwszego
(0) punktu zadania.

Wazne!
Punkt nr 0 jest zawsze punktem odlotu, a nie startu.

Wybierz punkt i nacisnij ENTER, otrzymacie Panstwo nastepujgce mozliwosci:

INSERT POINT, wprowadza nowy punkt w aktualnej pozycji, ktéry przesuwa aktualny punkt o
jedna pozycje nizej (np. wstaw na TP3 wstawia nowy punkt zamiast TP3, a punkt TP3 staje si¢
punktem TP4, TP4 jako TP5 itd.)

DELETE POINT, kasuje wybrany punkt z zadania, pozostale punkty przesuwaja si¢ o pozycj¢ do
gory. Punkt nie jest kasowany z bazy punktow.

SELECT POINT, zamienia wybrany punkt innym punktem, pozostate punkty bez zmian.

Wazne!
W funkcji SELECT i INSERT niezbgdne jest wybranie nowego punktu zwrotnego.

TP NAME

skokok ok

Zastapi¢ gwiazdki poprzez pierwsze 4 znaki wymaganego punku. Jesli podacie Panstwo mniej znakow
i pozostale zostana potwierdzone ENTER, otrzymane zostana punkty z takim samym poczatkiem.
Nalezy wybra¢ wtasciwy za pomoca A V. Po zostawieniu wszystkich gwiazdek (potwierdzeniu kazdej
przez ENTER 1lub wiersza przez ESC) uzyskuje si¢ dostgp do wszystkich zachowanych w bazie
punktow.
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3.2.3.Tryb zadanie TASK (tylko do nawigaciji)

Wazne!
W tym menu gtéwnym nie ma mozliwo$ci zmian. Jedyna funkcja tego menu jest wspomaganie podczas
nawigacji. Zadeklarowane zadanie jest automatycznie gotowe do nawigacji. W przypadku
koniecznosci modyfikacji zadania w trakcie lotu, jest to mozliwe w opcji Declaration.

Deklarowane zadanie musi mie¢ nastepujaca strukture:

* Miejsce startu (T)
*  Punkt odlotu (S)
*  Punkty zwrotne 0-9 (P)
* Meta (F)
* Miejsce ladowania (L)

Mozecie Panstwo na ziemi w kazdej chwili sprawdzi¢ strukture zadania, poprzez
przetaczanie w zadaniu za pomocag A V. Jesli rejestrator wykryje ruch szybowca (definicja
startu, predko$¢ wzgledem ziemi >0), przetagcza sie automatycznie do nawigacji na Punkt
Odlotu (S), takze pilot moze od razu lecie¢ w kierunku odlotu. W momencie osiggnigcia
sektora odlotowego (jeden fix w sektorze), pilot otrzyma informacje akustyczng. Dla
zdefiniowania sektorow patrz SETUP/LOGGER SETUP/OBS.ZONE.

Wazne!
Pilot decyduje kiedy chce odejs¢ na traseg. Jesli podjat decyzjg, powinien wystartowaé r¢cznie zadanie
przetaczajac na 1 punkt zwrotny. Nalezy wtedy nacisna¢ V, jest przy tym obojgtne, czy szybowiec
znajduje si¢ w sektorze, czy poza nim. Po osiagnigciu sektora punku zwrotnego przetaczanie bedzie juz
nastgpowato automatycznie. Reczne przetaczenie (np. opuszczenie punku zwrotnego) jest w kazdej
chwili mozliwe, do tego nalezy po prostu nacisna¢ V.

Za pomocg ESC otrzymacie Panstwo, w petni analogicznie jak w nawigacji TP, nastepne
strony nawigacyjne i informacje o wietrze.

Wazne!
Zmiana zadania w czasie lotu jest mozliwa, wykorzystujac funkcje Declare. Modyfikacja ta nie ma
jednak zadnego wplywu na deklaracje, zapisana w pliku IGC.

3.2.4.Tryb APT

Baza lotnisk Colibri obejmuje do 4200 lotnisk. Mogg one by¢ zatadowane do Colibri tylko za
pomocg programu Lxe. Baza danych jest dostepna bezptatnie réwniez z programem
komputerowym na stronie LX Navigation www.Ixnavigation.de. Baza lotnisk jest pomyslana
jako srodek pomocniczy, nie nalezy jej rozumie¢ jako gtdwnego zrédta nawigacji.

LX Navigation nie ponosi zadnej gwarancji za prawidtowos¢ bazy danych. Nie ma mozliwosci
edycji bazy danych. Zmiany moga zostaé przeprowadzone za pomocg komputera i
koncowym transferem bazy danych do Colibri.

Wazne!
Tryb lotnisk APT ma dwie zasadnicze funkcje: nawigacje do lotnisk i funkcj¢ najblizszych lotnisk.

3.2.4.1.Wybor lotniska i nawigacja

Po wyborze potwierdzeniu ENTER przechodzi sie do nastepujgcego menu:

Mozna tutaj wybra¢ lotnisko poprzez podanie kodu lotnisk wg ICAO. Jesli lotnisko nie
posiada kodu ICAO (np. szybowisko), lub nie jest nam on znany, mozna woéwczas
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wyszukaé lotniska wedtug jego nazwy. Nalezy zatwierdzi¢ 4 gwiazdki ESC (lub 4xENTER),
pojawi sie wtedy lista krajow w porzadku alfabetycznym.

APT
AUSTRIA

Za pomocyg A ¥ nalezy wybra¢ kraj, zatwierdzi¢ za pomocg ENTER.

koK skok

Sposéb wyboru jest identyczny, jak w przypadku punktéw zwrotnych.

Zastgpi¢ gwiazdki poprzez pierwsze 4 znaki wymaganego lotniska. Jesli podacie Panstwo
mniej znakéw i pozostate zostang potwierdzone ENTER, otrzymane zostang lotniska z takim
samym poczatkiem. Nalezy wybra¢ wilasciwe za pomocg A V. Po zostawieniu wszystkich
gwiazdek (potwierdzeniu kazdej przez ENTER lub wiersza przez ESC) uzyskuje sie dostep
do wszystkich zachowanych w bazie z danego kraju lotnisk.

Waine!
Obsluga strony nawigacyjnej w tym trybie jest identyczna jak w trybie TP. Nacis$nigcie Esc wyswietla
nastgpne strony nawigacji.

3.2.4.2.Nawigacja do lotniska
Jest ona identyczna jak w trybie TP, dlatego nie wymagajg dodatkowego omowienia.
3.2.4.3.Funkcja najblizszych lotnisk

Urzadzenie oblicza nieustannie kurs i odlegtosé do najblizszych lotnisk.

Wazne!
Najblizsze lotnisko z aktualnego miejsca jest dostgpne bezposrednio po naci$nigciu A. Cata listg
mozna uzyskac po naci$nigciu klawisza V¥, za jego pomoca przewija si¢ tez liste. Jesli lotnisko zostanie
wybrane (za pomoca ENTER), udostgpnione zostana natychmiast dane do nawigacji. Lotnisko do
ktérego prowadzona byta wczesniej nawigacja nie bedzie juz dostgpne, musialoby zosta¢ ponownie
wybrane.

3.2.5.Tryb SETUP (ustawienia)
W tym menu wprowadzane sg wszystkie ustawienia systemowe.
3.2.5.1.Logger setup

3.2.5.1.1.Interwat zapisu
Pilot moze dowolnie ustawi¢ interwat czasowy zapisu.

Wazine!
Czgstszy zapis zuzywa naturalnie wigeej pamigei. Najwigkszy odstgp wynosi 60 sekund;
najkrotszy 1 sek. Przy interwale 60s czas zapisu wynosi 450 h, przy ls czas zapisu wynosi 8§ h.
Sugerowany interwal zapisu 4 — 10s.

NORMAL.: interwat czasowy zostaje ustawiony wedlug ,normalnych” warunkéw lotu
(nie zalecamy mniej niz 4s).

NEAR TP: krotszy interwat w rejonie punktu zwrotnego (zalecane: 1s).

NEAR RAD: definiuje rejon punktu zwrotnego TP w formie cylindra wokét punktu.

PEV INT: definiuje interwat zapisu po nacisnieciu znacznika EVENT.

PEV FIX: definiuje ilos¢ zapisywanych punktéw po nacisnieciu znacznika EVENT.
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K-RECORD: dodatkowe rekordy danych jak np. w J-Record, uzyskuje sie tutaj interwat
czasowy (patrz punkt 3.2.5.1.5). Jesli rekordy nie zostaly w J-Record zaznaczone jako
aktywny, wodwczas widoczna bedzie informacja NOT PROG. K-Record nie jest
obowigzujgcym i zabiera dodatkowo pamieé. Jesli mimo to chcemy zapisywa¢ dodatkowe
dane, powinno sie przynajmniej ustawi¢ wiekszy interwat czasowy.

3.2.5.1.2 Obszar sektora (ustawienia sektora)

Specyficzne ustawienia sektoréw definiowane dla odlotu, punktow zwrotnych i mety.
3.2.5.1.2.10BServation ZONE domysine

Do dyspozycji sg dwa rodzaje wstepnie zdefiniowanych sektorow:

+ FOTO SEKTOR, tradycyjny sektor 90° wg FAI, 3km promien
e CYLINDER 500m

Wybrane ustawienia sg takie same dla odlotu, punktow zwrotnych i mety.
3.2.5.1.2.2 Definiowanie nietypowych sektoréw

W tym menu moga by¢ zdefiniowane rowniez indywidualne sektory dla odlotu, punktow
zwrotnych i mety. Dla kazdego z tych punktow oddzielnie. Parametry, ktore je definiujg to:

» Orientacja
» Dwa ramiona
» Dwa promienie

Prosze wzigé pod uwage, ze ilustracje przedstawione sa dla zobrazowania, nie beda one
wyswietlane na urzadzeniu.

START ZONE (sektor odlotowy)

Jesli chcemy tylko ustawi¢ sektor odlotowy, potwierdzamy wtedy ENTER w menu START
ZONE.

Hdg (orientacja-o$ symetrii sektora odlotu)
» NEXT, zorientowany do nastepnego punktu zwrotnego
* 1TPR, zorientowany na przedtuzeniu pierwszego boku trasy
* FIX, zorientowany wg zatozen pilota ktére sg opisane w nastepnych krokach

Jesli zdefiniowates juz orientacje, nacisnij ¥ aby kontynuowac definiowanie sektora odlotu.

* A21: definiuje 0$ symetrii AUTO, NEXT, 1TPR. Jesli wybrano FIX, nalezy podac kat
zalezny od pierwszego boku.

* A1: opisuje pierwsze ramie, najczesciej jest potowg kata sektora, czyli np. dla
potokregu jest 90°.

e R1: jest promieniem sektora (Radius) A1

e A2: jestdrugim ramieniem sektora

» R2: jestdrugim promieniem sektora

[ =THET ZOnE
iz 15.9%
Lo B el
A1=90
R1=3 km
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Wazne!
Gdy zdefiniujemy rami¢ jako 1TPR, Al nie ma wptywu na ksztalt sektora, R1 opisuje jego dtugosc,
A2 nie ma wpltywu, R2 opisuje jego glebokosc.

POINT ZONE (sektor PZ)

Ustawienia w tej funkcji odnoszg sie do wszystkich punktéw za wyjatkiem startu i mety.
Podstawowe zasady sg takie same jak poprzednio, za wyjatkiem orientacji (Hdg) ktéra ma
ponizsze opcje:

* STR: do sektora lub linii startu.

* FIX: wszystkie parametry definiowane sg oddzielnie

* SYMM: symetrycznie pomiedzy dolotem i odlotem (dwusieczna kata)
* PREV: do poprzedniego punktu zwrotnego

* NEXT: do nastepnego punktu zwrotnego

A12 (orientacja) jest definiowana automatycznie (AUTO) we wszystkich opcjach z wyjatkiem
FIX. Ramiona i promienie sg definiowane tak samo jak w sektorze odlotu powyze;j.

Przyktad: Opisuje bardziej skomplikowany sektor w ktéorym uzyte sg wszystkie parametry:
kombinacja foto sektora i cylindra.

TURNING POINT ZONE ,
VA USER VAl [PFal
_ Al: 45°
‘ R1: 13.0.
Ly A2: 180°
R2: 3.8.
"AUTO NEXT: N

FINISH ZONE (linia mety)
Hdg (orientacja)

* LAST: os$ symetrii od ostatniego punktu zwrotnego
* FIX: 0$ symetrii ustawiona dowolnie

A1, R1, A2, R2 sg definiowane jak poprzednio

Wazne!
Dla tatwiejszego definiowania, zalecamy uzycie komputera PC z programem LXe, a potem transfer
sektoréw do Colibri.
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3.2.5.1.3 OBS. ZONE BEEP (akustyczne potwierdzenie zaliczenia sektora)

Po wlocie do sektora urzadzenie powiadamia pilota sygnatem akustyczny. Czas trwania
sygnatu w sekundach moze byc¢ definiowany i bedzie taki sam dla wszystkich sektoréw.

Wazne!
W ciagu pierwszych 3 minut po starcie sygnatl nie jest aktywny, aby mie¢ spokdj w czasie startu, w
przypadku gdy sektor pokrywa si¢ z miejscem startu.

3.2.5.1.4 Dane I-RECORD (zapis dodatkowych parametréw)

Definiuje jakie dodatkowe dane zostang zapisane w pliku .IGC. Jest to potrzebne dla mniej
niezbednych danych, zalecamy nie wylgczenie tych opcji, jesli nie sg one wymagane przez
IGC. Za wyjatkiem funkcji ENL, ktora jest obowigzkowa dla motoszybowcow.

GSP, predkos¢ wzgledem ziemi wediug GPS

TRT, True Track (trasa rzeczywista)

WDI, kierunek wiatru

WVE, sita wiatru

ENL, engine nosie level (poziom hatasu, obowigzkowo Y dla motoszybowcow)
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3.2.5.1.5 Dane J-RECORD

Definiuje dodatkowe dane, kiére moga by¢ zapisane w oparciu o ustawienia K-record.
Ponownie, nie zalecamy ich aktywacji jesli nie jest to konieczne. Mozliwosci ustawien sg
w petni identyczne jak w I-RECORD

Wazne!
Do zapisu dodatkowych danych w rekordach I i J potrzebna jest pamigé, w zwiazku z tym redukuje si¢
catkowita pojemno$¢é pamigci. Jesli urzadzenie wykorzystywane jest w motoszybowcu, wowczas
niezbedne jest ustawienie zapisu ENL na tak Y.

3.2.5.2 Lista pilotéw

Urzadzenie moze zapamieta¢ do 100 nazwisk pilotow. Wpis moze nastgpi¢ z tego menu lub
po nacisnieciu klawisza PILOT/GLIDER. Po kazdym transferze Flight info poprzez LXe do
Colibri, nowy pilot zostaje automatycznie dopisany. Po naci$nieciu ENTER, wyswietlone
zostang nastepujace mozliwosci wpiséw:

* PILOT SELECT, wybor aktywnego pilota

* PILOT NEW, wprowadzenie nowego pilota, analogiczne do wykorzystania klawisza
PILOT/GLIDER

* PILOT EDIT, edycja danych pilota, nie jest to mozliwe przy wykorzystaniu klawisza
PILOT/GLIDER

* DELETE PILOT, kasowanie pilota, nie jest to mozliwe przy wykorzystaniu klawisza
PILOT/GLIDER

3.2.5.3 Lista szybowcéw
Analogicznie jak lista pilotow, mozna zachowa¢ dane do 30 szybowcéw. W kazdym razie
analogicznie do wyzej opisanej struktury, sg dwa podpunkty w menu, ktére nie sg dostepne

poprzez klawisz PILOT/GLIDER:

* EDIT GLIDER, zmiana danych szybowca
* DELETE GLIDER, kasowanie wybranego szybowca

3.2.5.4 Strefa czasowa

Zmiana czasu z UTC (GMT) na lokalny.

Wazne!
Zmiana czasu UTC na lokalny nie wptywa na czas zapisywany w pliku .IGC, ktdry jest stale
zapisywany w UTC.

3.2.5.5 Jednostki

Przyrzad moze by¢ zaprogramowany do wyswietlania danych nawigacyjnych we wszystkich
znanych jednostkach najczesciej stosowanych w lotnictwie.

Waine!
Zmiana jednostek w tej opcji nie wplywa na zapisywane dane.

3.2.5.6 Wyjscie NMEA (dane GPS dla przyrzadéw zewnetrznych)

Poniewaz przyrzad posiada zabudowany odbiornik GPS, moze by¢ wykorzystany do
przesytania danych do innych wariometrow lub systeméw nawigacyjnych, ktére nie posiadajg
wiasnego odbiornika GPS. Dane sg przesytane w miedzynarodowym formacie NMEA.
Najczesciej uzywane sentencje danych, GGA i RMC sg aktywne domysinie. To znaczy,
ze kazdy Colibri automatycznie wysyta te dane przez caty czas. Dla utatwienia wyboru dla
pilota, moga by¢ wybrane dwa pre-definiowane ustawienia, trzecia opcja wtgcza specyficzne
sentencje NMEA.
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* STANDARD: GGA i RMC sg wlaczone
* CUSTOM: wszystkie dostepne sentencje danych mogg by¢ indywidualnie wybrane

* POCKET PC: te sentencje danych, ktére sg wymagane do wspdtpracy z SeeYou
Mobile, Nawigator lub WinPilot, moga by¢ ustawione

Tabela ponizej moze by¢ pomocna w wybraniu wiasciwej sentencji NMEA.

Colibri NMEA

Standard

Pocket PC

Custom

Blle aus

Mutzer

LX 180/160s!

GGARMC.RME

LX 1€00

LX 7000 basic"

L¥ TO0D pro igc

L¥ 7007 pro ioc

Pocket PC

X

*Jezeli jest uzywany LX 7000 Basic z zabudowanym GPS-em, wtedy stosuj ustawienia jak dla LX 7000 pro IGC.

Wazne!

Zalecane jest uzycie tylko tych sentencji ktore aktualnie sg potrzebne, inne jesli to mozliwe powinny
by¢ wylaczone w przyrzadzie.

3.25.7 Com Speed (predkosé przesytu danych)

Com.Speed definiuje szybkos¢ transferu danych pomiedzy Colibri, PC, PDA lub innymi
przyrzadami LX. Fabryczne domysine ustawienie to 19200 bps.

Wazne!

Zmiana wartosci Com.Speed nie ma wplywu na transmisje¢ sentencji NMEA, dane NMEA sa zawsze
przesytane z 4800 bps. Jesli w trakcie transferu danych z lub do Colibri wystapia problemy, wtedy
zalecana jest zmiana Com.Speed na 9800 bps w obu, Colibri i PC. Wybrana szybko§¢ musi by¢ taka
sama na obu urzadzeniach, Colibri i PC.

3.2.5.8 Hasto

Jesli wybierzemy 99999, wtedy wszystkie zapisy lotow w przyrzadzie zostang skasowane.

3.2.6

Statystyki lotu

Statystyki wszystkich zarejestrowanych lotéw (tak dtugo jak nie zostang nadpisane) mogq
by¢ przejrzane bez koniecznosci transferu do PC. Aby wybra¢ interesujacy lot, uzyj strzatki
A V. Loty sg posortowane wg daty lotu, ostatni lot jest zawsze na szczycie listy z numerem

0.

Wazne!

Tryb VIEW jest nieaktywny w trakcie lotu (tzn., gdy przyrzad jest w trybie RUN).

Po nacisnieciu Enter, ponizsze dane statystyki lotu sg dostepne:

TAKE OFF:
LANDING:
DURATION:
DATE:

TASK STAT.:

MIRO Systemy Szybowcowe

czas startu

czas lgdowania

czas lotu, od startu do lgdowania

data lotu

statystyka lotu dostepna po nacisnieciu Enter
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Wazne!
Statystyki lotow sa dostgpne tylko jesli zadanie byto zadeklarowane. Jesli zadanie byto modyfikowane
w trakcie lotu, dane statystyki beda dotyczy¢ zadeklarowanego zadania, a nie faktycznie wykonanej
trasv i dlatego beda bledne.

Po naci$nigciu Enter na TASK STAT, nastapi opdznienie kilku sekund kiedy to przyrzad wykona
obliczenia przed wyswietleniem:

¢ Tsk.dist: Dhugo$¢ zadania
* FINISHED: Potwierdza poprawnie zaliczenie zadania bez pominigcia punktu PZ
e V: Srednia predko$é na trasie

* NoFINISH: Wskazuje, ze jest problem z zadaniem; jaki§ punkt zwrotny lub meta nie
zostat zaliczony

* Vario: Srednie Vario i procent czasu zuzyty na wznoszenie

* Trackd.: Faktycznie pokonana odlegtosé¢

4. Budowa i okablowanie

Jak poprzednio wspomniano, przyrzad jest bardzo maty i moze by¢ zainstalowany w wielu miejscach
w szybowcu. Kiedy decydujesz gdzie zainstalowaé przyrzad, jednym z czynnikow jest, czy przyrzad
bedzie uzywany w locie do wyswietlania danych nawigacyjnych. Jesli tak , wtedy wymagane jest
miejsce w ktorym ekran bedzie widoczny oraz mozliwa bedzie obstuga przyciskoéw podczas lotu.
Przyrzad jest dostarczony z uchwytem, ktory moze by¢ tatwo usunigty jesli jest taka potrzeba.

4.1 Okablowanie

Wszystkie konieczne kable i przewody sa dostarczane wraz z przyrzadem.

» Kabel zasilania (czerwony + V, niebieski -V)

* Kabel zasilania z RS232 do taczenia urzadzen zewngtrznych takie jak PDA lub LX 7000
» Kabel PC z zasilaczem AC/DC do komunikacji z PC

» Kabel USB - mini USB, jesli port USB bedzie uzyty do komunikacji z PC

Tabela ponizej przedstawia wymagane kable do podlaczenia innych urzadzen. Gdy przyrzad jest
uzywany z LX 7000/LX 7007, LX 160si i LX 1600, vario automatycznie zasila Colibri.

Colibri/LX20-2000 RS232 LX/PQ Kabel LX
kabel zasilajacy z zero-modem kable potaczenie bezp.
RS 232 (RS232 krzyz) (w zakresie dostawy)

LX 160 X X

LX160si X

LX1600 X

LX5000 X X

LX7000 X

PDA X
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RYSUNEK KABLI COLIBRI
: E
RIG6 C [ sEoame
& ¥ =~
STATUSLED (Notwired!) J—l | e e J i
fashesisec-> GPSEAD ;‘:%:\U 3] ‘ 2 | IX5000 -viacross calde
1fiashisec—> 0K o L] I—g" IPAQ - via IXTPQ, Pover and
6-\ T 5_‘:‘ o Data adapter (Plug 'n' Play)
l o ‘ e @D =
NS -
EVENTKEY (Not wireel)
== ‘Wall Charger
=0 o )
‘ | 2 RI66 SUBDS Fermale
E OJ" ;B‘lﬁ];;c'ﬁmn ‘ i “~_Black QXD I b ‘%‘E'ﬁfm EYA) B —Gé
i Ejj g’#@?‘ﬁ% Red+12V ol 7 g o PC
% - [ BREHIV :

STATUS LED ( nie zawarte w dostawie!)
3 blyski / sek. -> GPS BAD
1 btysk / sek. -> OK

EVENT KEY ( nie zawarte w dostawie!)

LX 5000 - via kabel krzyzowy
IPAQ - via LX IPQ, adapter Zasilanie
i Dane (Plug 'n’ Play)

Fadowarka $cienna

Jesli przyrzad zostat zainstalowany w niewidocznym miejscu, moze byé pomocne dodanie
przycisku Event key i diody LED status.

Wazne !
Przyrzad nie posiada zadnych wewngtrznych bezpiecznikéw, dlatego tez jest wymagane zainstalowanie
zewngtrznego bezpiecznika 1A jesli przyrzad bedzie podlaczony do sieci elektrycznej szybowca, w ten sposob
zapobiegamy uszkodzeniu przyrzadu w przypadku awarii.
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5. Komunikacja

Przyrzad jest w stanie komunikowac sie z:

*PC

* PDA

e kartg SD

« LX 5000, LX 7000 lub LX 7007

5.1 Komunikacja z komputerem

Jest wiele programoéw do analizy na PC, ktére sg zdolne bezposrednio komunikowac sie z
Colibri, takie jak SeeYou czy Strepla. Jednakze, przyrzad jest dostarczony z programem
LXe, ktory zostat stworzony do:

* Pobierania Zapis6w lotu.

» L adowania bazy danych portow lotniczych.

» Ladowania i pobierania plikow .da4, ktére zawierajg TP i zadania.

» Zapisywania i pobierania plikow Flight Informations, ktére zawierajg dane pilota, szybowiec
i deklaracje zadania.

« Zapisywania i pobierania ustawien zapisu w rekordach B i K, ustawiern NMEA i czasu UTC.
« Zapisywania i pobierania konfiguracji sektorow start, punkt zwrotny i meta.

Waine!
Nigdy nie probuj zaladowa¢ plikow przestrzeni powietrznych do Colibri.

LXe jest dostarczany na zatgczonym CD lub najnowsza wersja moze zosta¢ bezptatnie
pobrana z www.Ixnavigation.si.

5.1.1 Specyfikacja komputera

Minimalna zalecana konfiguracja systemowa:
e Pentium 166MMX lub lepszy, pracujacy pod Windows 95/98/Me/2000/XP
+ 32MB RAM
» Ekran o rozdzielczosci 1024 x 768, 16 bit kolory
» 20MB wolnej przestrzeni dysku twardego (bez mapy)

Jezeli komputer ma gorsze parametry niz powyzsze, wtedy mogg pojawi¢ sie problemy z
dziataniem programu.

5.1.1.1 Wykorzystanie Notebook

Wiekszos$¢ nowoczesnych laptopdw nie jest wyposazona w ComPort (RS232). W tej sytuacji
mozliwe jest zastosowanie zewnetrznego adaptera USB — ComPort. Jednakze, Colibri ma
wbudowany konwerter 232-USB zakonczony gniazdem Mini B USB w spodniej czesci
urzadzenia. Ten port oferuje bezposrednie potaczenie z portem USB w laptopie. Kiedy
urzadzenie jest podtgczone do laptopa, laptop zasila takze Colibri poprzez port USB.
Szczegdty w rozdziale 8.

USB muini B

MIRO Systemy Szybowcowe - 22 -



http://www.lxnavigation.si/

Colibri 4.2 styczen 2007
MIRO Systemy Szybowcowe www.szybowce.com.pl

5.1.1.2 Status potaczenia

Gdy PC jest podtagczony do Colibri, oba urzadzenia tgczg sie automatycznie. Ten stan
jest potwierdzany przez Colibri wyswietleniem komunikatu CONNECT i krotkg serig
sygnatéw dzwiekowych. Dalsze informacje sg zawarte w instrukcji LXe, ktéra jest
dostepna na dostarczonym CD lub na stronie internetowej LX, www.Ixnavigation.si.
Gdy LX5000 / 7000 jest podtaczony do Colibri, to najpierw konieczne jest, by wybrac
TRANSFER na LX i potem nacisng¢ przycisk PC / EVENT na Colibri. Jeszcze raz ,
potaczenie jest potwierdzone przez oba urzadzenia, LX i Colibri wyswietlajac
CONNECT i serig sygnatow dzwiekowych w Colibri.

5.1.1.2.1 Pomoc - jesli nie mozemy nawigza¢ potaczenia

* Dostgpne porty komunikacyjne w LXE (Setup -> Comm. Port)

Dostgpne porty seryjne Com beda wskazane przez pod$wietlone
kwadraty. Kliknigcie w kwadrat wskazuje wybrany port Com do
komunikacji z potaczonym urzadzeniem. Wybdr portu Com nie
jest automatyczny 1 poprawny port Com powinien zostaé
wybrany przez kliknigcie w odpowiedni kwadrat kiedy LXe jest
SO 4 uruchamiany pierwszy raz.

M =  Zadne porty nie sa dostepne

All serial ports are occupied! o . . . .
Release one port| Jezeli ten komunikat jest wyswietlany, wtedy zadna

komunikacja nie jest mozliwa, do momentu, az port

Com zostanie zwolniony.

Powodem takiego komunikatu moze by¢:

® PC nie posiada portow szeregowych. Ta sytuacja jest prawdopodobna z Laptopem

wyposazonym tylko w porty USB. Rozwiazaniem jest uzycie adaptera USB-RS232, ktory jest
dostepny w wigkszos$ci sklepow komputerowych lub uzycie portu MiniUSB Colibri. Jezeli
bedzie uzyty adapter, konieczne bedzie zainstalowanie sterownikow.

Porty szeregowe sg zajete przez inne programy. Najbardziej prawdopodobnym sprawca jest
ActiveSync ktory ma tendencje¢, do nawiazywania i blokowania portu szeregowego. Jezeli
istnieje takie podejrzenie, wtedy nalezy uruchomi¢ ActiveSync i zwolni¢ port seryjny ( patrz
ponizej).

41 ﬂ E @: ActiveSync
. disabled
AQUEICRNE
ActivSync
enabled
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Kliknij prawym przyciskiem myszy na symbol ActiveSync w pasku zadan,
wybierz Connections settings i wytacz port szeregowy. (Jest to konieczne tylko w PC
wyposazonym w pojedynczy Com port).

Connection Settings ll

m Click Get Connected to connect your mobile device to this

"L]EI computer.
Get Connected... I

Status: Connection disabled
™ Allow serial cable o infrared connection to this COM port:

|COM2 =

Status: COM port is not available

l_ Allow USE connection with this desk lop computer

Status: Mot Supported

™ &llow network [Ethemet) and Remote Access Service (RAS)
server connection with this desktop computer.

Status:  Network connections are disabled

Status icon
’V IV Show status icon in Taskbar,

0K Cancel Help

e Problemy spowodowane przez adapter USB-232.

Normalnie PC ma wigcej niz jeden port USB. Przy pierwszym uzyciu adaptera USB/232, system operacyjny
wykryje nowe urzadzenie USB i Instalator przeprowadzi cig¢ przez proces instalacji sterownikow do wykrytego
adaptera USB/232. Po zakonczonej instalacji sterownikow do USB/232, LXe wykryje nowy dostgpny Com port.
Zwykle nowy Com port ma numer wyzszy niz 4,np: Com 5 lub Com 6.

Jest to zalecane gdy ten sam port fizyczny USB na PC jest zawsze uzywany z adapterem USB/232. Jezeli
uzywasz innego portu USB, nowa instalacja sterownikow do USB/232 bedzie konieczna, a system operacyjny
wydzieli nastepny wolny Com port.

Zalecane ustawienia L. Xe dla bezpiecznej i efektywnej komunikacji:

*» Uzyj fixe baud rate
* Uzyj 19200 bps
* Utrzymaj potaczenie z Colibri podczas przygotowania....

 — x|

Generall Maps I Databases | Advanced |

[ Batch transfer setup

Airports [ ]
Airspace u Select region vl
DA4 ' Select I
[Airspace Area: olar
v Control zone W Dangerous area W Flight
W Termingl zone ¥ Teporary Reserved W Tesk
¥ Restricted area W Traffic Info = iisai;:tu;:“k
W Prohibited arsa M Other W P alitude
M Enl

I™ Include NaY aids in APT database

Elock size:

¥ Fixzed baudrate I19200 - I15k|;.
[¥ Keep connected during preparation of APT's
INITRAHUS 'I Selected areaiNITRAHOZ
Cancel | Apply | oK |

» Jesli w trakcie odczytywania zapisow lotow, po wybraniu lotu, pojawia si¢ ponizsze
symptomy, moze to oznaczac

MIRO Systemy Szybowcowe
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Symptomy:
» predkos¢ polaczenia nie jest stabilna (warto$¢ skacze pomigedzy Ok i 19k)
* do jednego bloku danych niezbgdnych jest kilka prob polaczenia

Retry 4 for block:1
-
L<B000IGE-2 Sn142 Actual bitrate: 19 1kbps

Mozliwe rozwiazania:

*  Zredukuj predkos¢ komunikacji w obu, Colibri i LXe do 9600 lub nizszy. Jest to typowy
problem kiedy uzywamy adaptera USB/232.

* Jezeli problem utrzymuje si¢, wtedy szukaj pomocy u LX Navigation poprzez ich strong
internetowa, uzywajac formularza probleméw w Help -> Troubleshooting w LXe, wysylajac
to do support@lxnavigation.si

5.2Komunikacja z PDA
W chwili obecnej, dwa programy gwarantujg bezproblemowag komunikacje z Colibri:

* ConnectLX. Darmowy program dostepny na stronie www.Ixnavigation.si. Program
jest identyczny z ConnectMe od SeeYou.

.,pDownloader” od FIyWithCE www.flywithce.com

Oba programy gwarantujg podstawowg komunikacje, jednakze zaden nie moze by¢ uzyty do
zatadowania bazy lotnisk do Colibri.

Wazine !
W konfiguracji Colbri-LX1600-PDA pod SeeYou Mobile, mozliwa jest rowniez bezposrednia
komunikacja PDA-Colibri. LX1600 rozpoznaje zapytanie z PDA i taczy oba urzadzenia bezposrednio.

5.3Uzycie karty SD

Gniazdo kart micro SD jest umiejscowione z prawej strony obudowy Colibri. Jedna karta
wraz z adapterem jest dostarczana wraz z przyrzadem. Praktycznie wszystkie typy kart
mogqg by¢ stosowane.

Wazine !
Nigdy nie uzywaj kart wstgpnie formatowanych w FAT 32, wszystkie inne formaty sa akceptowane,
takze karty wstgpnie nie formatowane. Karta zostanie automatycznie sformatowana podczas
pierwszego uzycia.

Transfer danych karta SD —PC jest realizowany poprzez
wiozenie karty w czytnik kart SD w komputerze PC.
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Wazine !
Niezwykle wazne jest prawidlowe wktadanie karty SD, istnieje mozliwo$¢ uszkodzenia gniazda. Styki
karty powinny znajdowac si¢ od strony klawiatury Colibri.

Karta SD witozona w czytnik kart w PC jest zazwyczaj wykrywana jako Dysk Wymienny.

[ =lolx|
File Edit View Favorites Tools Help | ':g
@Bad{ Tl T i]' ‘ P ! Search ! Folders |v
Address |:‘_1 Filx ﬂ Go
File and Folder Tasks ¥ | } FLINEO . ’ . . JJl —
| L= |
Blaces = ——— . =
‘e Removable Disk (F:) | } APT | ’ AS | ; FWUD
— " == L
|} My Documents
=3 Shared Documents (=
| } SETTINGS
i My Computer =

'!3 My Metwork Places

Details

o

Oznaczenie folderu nie ma znaczenia.
5.3.1 Transfer lotow

Jesli karta jest wltozona podczas lotu, lot zostanie automatycznie zapisany na karte SD po
zakonczeniu przez Colibri procedury Security Check.

Wazne !
Wszystkie loty zapisane na karcie sa zgodne z firmowym formatem LX Navigation * LXN.
Do konwersji plikow do formatu .IGC uzyj LXe lub innych dostgpnych programéow.

Otworz lot za pomocg opcji LXN flight w LXe. Kliknij prawym przyciskiem myszy
gdziekolwiek w oknie Flight info, a otworzy sie okno Konwertera. Potwierdz konwersje, a lot
zostanie przekonwertowany na .IGC. Nazwa pozostanie taka sama jak .LXN.

Reczny transfer jest mozliwy w kazdym momencie, a kazdy lot moze by¢ zatadowany tg
metoda. Procedura:

*  Wybierz VIEW LOGGER w Colibri
* Woybierz lot (Enteri A V)
* Nacisnij Enter i wybierz uzywajac AV

COPY
TO SD

Potwierdz Enter i procedura kopiowania si¢ rozpocznie.
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5.3.2 Transfer TP/TSK i Flight Info

Nacisniecie przycisku Event/PC rozpoczyna komunikacje z karta SD, jesli jest wlozona.
Oczywiscie komunikacja z PC jest takze mozliwa. Po nacisnieciu pojawi sie w Colibri ten
komunikat:

SD READ
TP&TSK

Mogqg zostaé wybrane ponizsze opcje:

e SDREAD/TP&TSK  umozliwia transfer pliku TP&TSK (tylko w formacie .da4) z karty
SD, wybierz plik uzywajac A ¥

e SD READ/INFO umozliwia transfer pliku Flight Info (.hdr) z SD
e SD WRITE/TP&TSK umozliwia transfer pliku TP&TSK (.da4) z Colibri na karte SD
e SD WRITE/INFO umozliwia transfer pliku Flight Info na karte SD

Wazne !

Z wykorzystaniem funkcji Write, nazwa pliku jest tworzona w oparciu o datg zapisu. Nazwa pliku
sktada sig z czasu i daty i moze by¢ edytowana przed transferem.

5.4Komunikacja z LX 5000/7000

Gdy Colibri jest podtgczony do LX 5000/7000/7007, mozliwe sg ponizsze transfery:

* Odczytywanie i wpisywanie danych TP/TSK
* Odczytywanie i wpisywanie danych Flight Information (deklaracja, pilot i szybowiec)

Wiecej szczegdtow w instrukcji LX 5000/7000.

Wazne !
LX7000/7007 zasilaja Colibri napigciem. Nalezy uzywac tylko oryginalny kabel dostarczany wraz z
LX 7000, ze wzgledu na polaczenie krzyzowe.
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6. Prosta weryfikacja lotéw z LXe

Podstawowe narzedzia oceny lotu sg zawarte w LXe. Zawierajg one:

* Kontrole zgodnosci danych

e Zapis Baro (Barogram)

e Zapis ENL

e Zapis Lotu (Trasa)

* Kontrole potwierdzenia (Confirmation)
¢ Plik IGC w czytelnym formacie ASCI

Przyktad zapisu ENL szybowca ktory miat wkgczany silnik w trakcie lotu.

2l0l=
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7. Problemy

Ponizsze komunikaty sygnalizujg problemy z:

» Jezeli MEMORY INIT wyswietla sie po kazdym wiaczeniu, bateria litowa pamieci jest wadliwa

i powinna by¢ wymieniona przez autoryzowanego dealera LX.

* Przyrzad ,zawiesza si¢” podczas uruchamiania. Najbardziej prawdopodobng przyczyng jest
btedna baza danych TP/TSK. Wykonaj procedure MEMORY INIT

( patrz ponizej) i przetaduj baze danych. Jezeli problem sie powtarza, oznacza to, ze baza danych

TP/TSK moze byé uszkodzona - szukaj dziwnych zapiséw i usterek. Jezeli do zatadowania bazy
danych jest uzywany LXe, to dane sg automatycznie sprawdzane na okoliczno$¢ btedéw i program nie
pozwala na ich zaladowanie jezeli zawierajg btedy. Jednakze, programy innych firm moga nie
posiadac tej ochrony.

« SEAL NOT valid, komunikat informuje, ze elektroniczna plomba ochrony danych zadziatata. Jezeli
ten komunikat jest wyswietlany w potaczeniu z komunikatem INIT MEMORY, oznacza to, ze bateria
litowa podtrzymujgca pamie¢ jest wadliwa i powinna byé wymieniona. Jezeli btad plomby jest
wyswietlany samodzielnie, wtedy mozliwg przyczyng moze by¢ uzycie programu innej firmy. Obie te
wady moga by¢ naprawione przez autoryzowanego dealera LX. Przyrzad ,niezaplombowany” bedzie
dziata¢ zadowalajaco jesli nacisniemy przycisk ESC, ale rekord ,G” nie bedzie utworzony, a pliki
zapisu lotéw IGC bedg odczytywane bez waznego potwierdzenia.

« Jezeli jest to konieczne, nalezy usung¢ wszystkie zapisy lotéw zapisane w pamieci, nalezy wybrac
»99999” w opcji Password.

7.1 INIT MEMORY (reset)

» Odtgcz zasilanie od Colibri

» Nacisnij i przytrzymaj przyciski <4» i EVENT/PC

* Podigcz zasilanie do Colibri

* Pusc¢ wszystkie trzy przyciski

* INIT MEMORY wyswietli sie na kilka sekund

* Po uzyciu INIT MEMORY, wszystkie loty, TP/Tasks i dane APT sg wykasowywane
i wymagajg ponownego zatadowania

8. Skalowanie barografu

» Wpisac¢ jako nazwisko pilota " TEST BARO”(nie konieczne ale zalecane)

* Ustawi¢ czgstotliwos¢ zapisuna 1 s

* Wiozy¢ przyrzad do komory cisnien i wlaczy¢ go ( antena nie jest konieczna)
* Wznies si¢ szybko do ok. 100m aby zacza¢ zapis

* Obniz ci$nienie w komorze do 1013,2 hPa i zaczekaj jedna lub dwie minuty aby wykresli¢ lini¢ odniesienia
* Rozpocznij wznoszenie do 1000m i utrzymuj 1000 m przez ok. 30 sekund

* Powtdrz opisana procedurg co 1000m do 6000 m lub wyzej

* Zejdz w 1000 m krokach do 1013,2 hPa

* Otworz komore i wylacz przyrzad na min. 5 minut

* Podtacz instrument do PC i oczytaj ostatni lot

* Wydrukuj TEST BARO "lot”

* Przywrd¢ czgstotliwo$é zapisu do wymaganej

* Jesli wydruk jest konieczny, zréb to recznie uzywajac LXe/Barogram

AARDGRAM_TEST

¥
i
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g
]
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]

MIRO Systemy Szybowcowe - 29 -



Colibri 4.2 styczen 2007
MIRO Systemy Szybowcowe www.szybowce.com.pl

9. Polaczenie Colibri przez USB

9.1 Instalacja sterownika USB
Gdy Colibri jest potaczony poprzez USB do PC po raz pierwszy, Windows wykrywa nowy
sprzet.

jrj Found New Hardware IE

LISE =-= Serial

Po kilku sekundach, ukaze sie instalator. Prosimy postepuj zgodnie ze wskazdwkami
instalatora. Jezeli uzywasz Win98, wtedy instalacja nie bedzie wykonana automatycznie.
W takim przypadku sterowniki bedg musiaty by¢ wybrane recznie z CD.

Found Mew Hardware wtzu.d
Welcome to the Found New
. Hardware Wizard
Thiz wizard helps you instal softwars For
USE > Sensl

* | 1f your hardware came with an installation CD
2 on Moppy disk, insedd it now,

‘what do you want the wizard o da?

& |ratall the softwars sutomatically [Recomnmendsd]
" Nrvstall foom & st or gpeciic location [Advanced)

Click Mext to continue

[ Hets | comes |

Upewnij sie, ze LXe CD ze sterownikami USB znajduje sie w napedzie CD.

Fourd Mew Hardware Wizard

Please wait while the wizard searches...

@ LISE <> Serial

| _cwea |

Gdy instalator znajdzie wiasciwy sterownik, zostanie on zainstalowany.

Pleaze wail whils the wizaid inctallz the softwane_ Pleaze wail while the wizaid inctall: the softwaie.

e USE Senal Conveter e USE Sensl Corverter
s ____',.-' ___-" -_,_'f_.
Blckn% ind HcnZ%: ird
To C:AWIND DS ayatemd2 To C:AWARDOWS \ayistem3?
AR EENEEENEEEENEERNEERREEEEE AN EENEENEEEEEEENEERNERREEREEE
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Gdy sterownik USB zostanie zainstalowany, nowy port szeregowy bedzie wykryty przez
system operacyjny.

1) Found New Hardware IE‘

IUSE Serial Port

Prosimy, postepuj zgodnie ze wskazéwkami instalatora.

Found New Herdare Wizard

Welcome to the Found New Please wail while the wizand searches, .,
Hardware Wizard

Thiz wizaed helps pou install softvease for

UISE Senal Port @ USE Sedal Port

‘:l 1If youn hardwane came with an installation CD

<22 of Noppy disk, insert it now.

|
A

‘what do pou wart the weand bo do?

& restal thee oilveas suiomaticaly (Recommended]
™ Inuslsll Irom 3 st o specilic locabon [Advanced]

Clck Meat bo contins:

| Hew > | Cancel |

Found New Hardare Wizord

Cnmpleiing the Found New Please wait while the wizaid installs the software...
Hardware Wizard

The wizard haz fnished instaling the software for

‘_jf USE Senal Pait j USB Serial Port

f i

FTLang di
To CAWINDOWShaystem32

AN ENEENNNEEENEEEEENNEEEE
Chck: Firezh to cloge the wizard
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9.2 Transfer danych przez USB

Wazne !
Zawsze tacz najpierw Colibri do PC kablem USB i dopiero wtedy uruchamiaj LXe. Nigdy nie na odwrot.
Kiedy LXe jest uruchomiony, wtedy wybierz Com port.

Cammunications Pork I::[:'. 1 II
Communications Pork (COM2)
v USB Serial Port (COM3)

Disconneck USE Serial Port (COM3)

Jezeli taka sama predkos¢ transmisji jest ustawiona na PC i Colibri, potgczenie bedzie
ustanowione automatycznie. Program jest wtedy gotowy do przesytania danych pomiedzy
Colibri i PC.

Wazne!
Nigdy nie rozlaczaj Colibri od USB kiedy LXe jest uruchomiony!
Aby roztaczy¢ Colibri kliknij "Disconnect USB serial port” albo zamknij LXe.

9.3Rozwiazywanie probleméw w potaczeniu Colibri — USB
Port Colibri/USB nie jest widoczny w programie LXe.
* Prosze sprawdz, czy masz najnowszg wersje LXe

» Sprawdz, czy sterownik USB jest zainstalowany poprawnie. ( Panel sterowania — System —
Sprzet — Menadzer urzadzen )

_ipix i
File Action Wwiew Help File  Action ‘%iew Help
«= @S2 8 = @& 2 a

'y Computer -
e Dish drives ]S Disk, drives

2 Display adapters é Display adapters
b DWDJCD-ROM drives By DVDCD-RGHM diives

[+ Floppy disk cortrollers [+l Floppry disk controllers

B Floppy disk drives % Floppy disk drives

-2y IOE ATARATAP] corirollers {2 IDE ATAJATARI controllors
[}z keyboards [z Kevboards

[y Mice and other prirting devices ) Mice and other pointing devices
[]j Monitors & Monitcrs

[+ B Mebwork adapters F+1-H Mebwark adapters

EI@- Other desices - o Ports (COM&LPT)

;".E.‘ LI5E Serial Port ‘y Communications Port (SO
F‘f Communications Port (COM2
A printer Port (LPT2)
- ¥ UsB Serial Port (COM3)

=% Ports (COM & LPT)
H F)yi Communications Paort {COMLY
Ff Communicakions Port (COM2)

r;’" Printer Port (LPTZ) --ﬂlprocessors
[ #8 Frocessors I:I'E! Sound, video and game controllers
-, Sound, wideo and oame controllers LI - Syshem devices LI

W lewym oknie port szeregowy USB nie jest zainstalowany; w prawym oknie port szeregowy
jest poprawnie zainstalowany.

Jezeli Windows nie moze znalez¢ sterownika do portu szeregowego USB.

* Prosze sprawdz, czy twoéj dysk LXe CD ma folder USB Drivers.
* Pozwdl, aby Windows wyszukat sterowniki w internecie.
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10.Struktura menu (przeglad funkciji)

: o e ] +—J

GPS 2D - . am l—» APT: l¢—p| | SETUR & —p| | VIEW
SAT =3 o . BACHEN M MENU v LOGGER

LAT N4& . LOGGER Flt.:
14.23" ol SETUF 12.10.05
! y : ! !

LON E015 ] | TIME Flt.:
15.87 - ‘ ZONE 11.10.05

N \d
! ' } }
TSE: FIN
LRLTITUDE ACL UNITS Flt.: 2
286m t SETUP 11.10.04
} : : } {

BAT=12.4 2sec 2sec lsec NMEZL Flt.: 3

Y
F -

Log: STOR . PAISWORD Flt.: 30

I 2 B mind  Ese 11.10.02
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Przycisk deklaracji DECL

Decl

W
W

| Enter ;

SELECT
TPOINT

'

INSERT
TPOINT

'

DELETE
TPOINT

o

e
=
o
B

15

v
H
[S 0]

L:0Z5CHA DECLARE

LANDING TASE? N

r QU
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Przycisk Pilot/Szybowiec

Pilot
Glider Pilot
Glider
c v Pilot v
— nter ' Enter
NAME < PILOT Shider) GLIDER —3| | | cL1DER:
JOHN D. ADD ADD MOSQITO
¢ Esc : z
SAVE? ¥ PILOTO01 GLIDERO1
JOHN D.
¥ *
i i CMP.CLS:
¥ ¥ STANDARD
PILOT100 GLIDER30
¢ Esc
4 . 4 SAVE? ¥
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